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Descrizione del prodotto

1. Pulsante STOP
2. Sensore ultrasonico
3. Porta di ricarica
4. Ruota posteriore
5. Manopola di regolazione dell'altezza
6. Pannello di controllo
7. Interfaccia USB
8. Ruota anteriore
9. Lama di taglio
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il garage

Tagliaerba

Paletti di
delimitazione

Manuali

Lame di
ricambio

Prolunga elettrica

Stazione di ricarica

Connettori

Metro Cavo di delimitazione

Alimentatore a commutazione



Installazione

Guida all'installazione
Questo capitolo illustra la modalità di installazione del robot tagliaerba. Assicurarsi di aver letto e
compreso questo capitolo prima di iniziare l'installazione.

Introduzione
Si raccomanda di disegnare la mappa del prato, inclusi tutti gli ostacoli e gli elementi da
proteggere. In questo modo sarà possibile individuare la posizione ideale per la stazione di ricarica
e progettare la disposizione del cavo di delimitazione. Sono inoltre necessari alcuni utensili, come un
martello, pinze tagliafili, pinze o forbici.

Pre Taglia il tuo prato
Il prato deve essere preparato correttamente prima di installare il rasaerba robotizzato.
Pre taglia il prato a un'altezza di 45 mm.

Limitazioni di taglio
Il robot tagliaerba è dotato di sensori anticollisione, che rilevano ostacoli rigidi e fissi di altezza
superiore a 100 mm, come muri, recinti e mobili da giardino.
Quando i sensori rilevano un ostacolo, il robot tagliaerba si arresterà, indietreggerà e proseguirà il
taglio in un'altra direzione. Come soluzione a lungo termine, si raccomanda di disporre il cavo di
delimitazione adeguatamente, in modo tale da proteggere gli ostacoli e l'apparecchio. Disporre il
cavo di delimitazione in modo tale che il robot tagliaerba si trovi a non più di 20 metri di distanza
dal cavo in qualsiasi punto dell'area di lavoro.

Alberi
Il robot tagliaerba considera gli alberi come ostacoli, ma se le radici dell'albero sono esposte e di
altezza inferiore a 100 mm, l'area deve essere esclusa con il cavo di delimitazione per proteggere le
radici, le lame e le ruote posteriori dell'apparecchio.

Pietre
Si raccomanda di rimuovere dal prato eventuali sassi e pietre (di altezza inferiore a 100 mm) e
qualsiasi pietra con un bordo rotondo o inclinato; il robot tagliaerba potrebbe provare a passare
sopra tali pietre invece di riconoscerle come ostacolo. Se il robot tagliaerba si incastra su una
pietra, sarà necessario l'intervento dell'utente per riprendere il taglio. Il contatto con una pietra può
inoltre danneggiare le lame.

Pendenze
Il cavo di delimitazione non deve essere perpendicolare a una pendenza superiore al 10%. Inoltre,
lasciare almeno 2 metri di distanza tra il cavo di delimitazione e una pendenza superiore al 10%. In
caso contrario, l'accelerazione impressa dalla pendenza può causare la fuoriuscita del robot
tagliaerba dal cavo di delimitazione, in particolare se il terreno è bagnato o scivoloso.

Strade e vialetti
Se all'interno del prato è presente un vialetto sopraelevato, si raccomanda di escluderlo con il cavo
di delimitazione.
Lasciare una distanza di sicurezza di 40 cm tra il vialetto e il cavo di delimitazione.

Se il vialetto e il prato sono allo stesso livello, è possibile usare il cavo di delimitazione per creare un
corridoio. In questo modo il robot tagliaerba attraverserà il vialetto per raggiungere il prato
opposto.
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Superfici irregolari
Le superfici irregolari possono far entrare le lame a contatto con il terreno, danneggiandole.
Si raccomanda di livellare la superficie del prato o di escludere le aree irregolari con il cavo di
delimitazione.

Posizionamento della stazione di ricarica
Prima di individuare la posizione ideale per la stazione di ricarica, tenere presente che è necessario
un collegamento permanente alla presa di corrente.

Estrarre la stazione di ricarica e assicurarsi che la porta di ingresso sia alla propria destra. Affinché
il robot tagliaerba possa tornare correttamente alla stazione di ricarica, lasciare 1.5 metri di cavo di
delimitazione in linea retta davanti alla stazione di ricarica e 30 cm di cavo sul lato rivolto verso
l'area di taglio. Posizionare la stazione di ricarica in un'area all'ombra, perché una bassa
temperatura durante la ricarica aiuta a preservare la batteria.
Importante! Posizionare la stazione di ricarica su una superficie piana e a livello, lontana da
stagni, piscine o scale.
Si raccomanda di proteggerla dagli elementi posizionandola all'interno di un garage o un'apposita
struttura.

Non posizionare la stazione di ricarica in prossimità di una pendenza, ad esempio in cima a una
collina o in fondo a un solco. Evitare inclinazioni superiori a 5 gradi.

Se la superficie del prato è morbida o irregolare, si raccomanda di fortificare l'area intorno alla
stazione di ricarica con un'apposita rete di protezione per erba, perché il passaggio ripetuto delle
ruote posteriori può danneggiarla.
Dopo aver posizionato la stazione di ricarica e i collegamenti elettrici, terminare di disporre il cavo di
delimitazione prima di collegarla alla rete elettrica.

Fissaggio del cavo di delimitazione
Prima di disporre il cavo di delimitazione, assicurarsi che l'altezza dell'erba non sia superiore a 45
mm. L'interramento del cavo di limitazione è facoltativo. Minore è la distanza tra il cavo di
limitazione e il terreno, minore è il rischio di inciamparvi o danneggiarlo durante il taglio dell'erba.
Usare il metro incluso per assicurarsi di mantenere il cavo di limitazione a 30 cm di distanza da
eventuali ostacoli.

La distanza raccomandata tra due paletti è circa 80 cm in linea retta, e inferiore in caso di curve
strette. Il gancio del paletto e la fessura per il cavo devono essere sempre rivolti verso la parte
esterna della delimitazione. In breve tempo il cavo verrà ricoperto dall'erba. Poiché la tensione è di
appena 20 V, non sussiste il rischio di scossa elettrica. Assicurarsi che il gancio del paletto e la
fessura per cavo siano rivolti verso l'area di lavoro.

Per prima cosa, inserire leggermente i paletti nel terreno con un martello, finché non si è sicuri del
loro corretto posizionamento. Per assicurarsi di posizionare i paletti correttamente, si raccomanda di
disporli sul prato e misurare la distanza tra i bordi del prato e gli ostacoli (circa 30 cm)
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Aiuole
Usare il cavo di limitazione per escludere eventuali aiuole dall'area di taglio. Sono disponibili due
opzioni per disporre il cavo di limitazione tra l'aiuola e la delimitazione esterna.
1) Mantenere la distanza tra i cavi paralleli a circa 5 cm. In questo modo, il robot tagliaerba
riconoscerà il cavo di limitazione come ostacolo ordinario. Durante il taglio, lo eviterà come di
consueto. Durante il ritorno alla stazione di ricarica, il tagliaerba seguirà il percorso del cavo di
delimitazione intorno all'aiuola.

2) In alternativa, mantenere la distanza tra i due cavi paralleli inferiore a 5 cm. Non incrociare i cavi,
come illustrato di seguito. In questo modo, il robot tagliaerba non riconoscerà i cavi e li supererà
indisturbato. Questa opzione richiede il posizionamento di un ostacolo lungo il cavo di limitazione
intorno all'aiuola. Posizionare l'ostacolo, ad esempio una pietra grande o un palo, in prossimità del
punto A indicato nell'illustrazione seguente. L'ostacolo deve essere circondato da un'area piana di
circa 1 m x 1 m, senza pendenze. Questo ostacolo permetterà all'apparecchio di uscire dal
cerchio.

Stagni e piscine
Nonostante il robot tagliaerba sia protetto contro la pioggia e gli schizzi d'acqua, lasua
immersione nell'acqua causerà danni gravi ai componenti elettronici.
Pertanto, è imperativo escludere eventuali specchi d'acqua dall'area di taglio. Per una maggiore
sicurezza, si raccomanda di posizionare un recinto intorno alla piscina.

Corridoio di delimitazione
Se si desidera creare un corridoio di delimitazione all'interno dell'area di lavoro, questo deve
essere largo almeno 2 metri e lungo non più di 8 metri.
Se il corridoio è troppo stretto o troppo lungo, il robot tagliaerba potrebbe non essere i grado di
percorrerlo da un'estremità all'altra.

Collegamento della stazione di ricarica al cavo di delimitazione
Posizionare la stazione di ricarica all'estremità del cavo di limitazione, affinché il cavo corra
longitudinalmente sotto la parte centrale della stazione di ricarica. Collegare questa estremità al
connettore di sinistra (nero), contrassegnato da una "F" ("front"). Collegare l'altra estremità al
connettore di destra (rosso), contrassegnato da una "B" ("back").

Quando la spia blu si accende, collaudare il robot tagliaerba. Durante la disposizione del cavo di
delimitazione, assicurarsi che il collegamento non venga interrotto. Posizionare il robot tagliaerba
nell'area di lavoro, a qualche metro dalla stazione di ricarica, e accenderlo.

Premere i pulsanti e , e dopo qualche secondo il robot tagliaerba ritornerà

automaticamente alla stazione di ricarica, individuando e seguendo il cavo di delimitazione in senso
antiorario. Se robot tagliaerba non si collega correttamente alla stazione di ricarica, spostare la
stazione di ricarica in una posizione migliore.
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Quando il robot tagliaerba è collegato correttamente alla stazione di ricarica, il simbolo inizierà a
lampeggiare, a indicare che la batteria si sta ricaricando correttamente.

Dopo l'installazione iniziale, il robot tagliaerba rimarrà collegato alla stazione di ricarica finché la
batteria non è completamente carica.

Se il robot tagliaerba si collega alla stazione di ricarica e si ricarica correttamente, la stazione di
ricarica è in una posizione adatta. Ora è possibile inserire i paletti completamente nel terreno.
Prestare attenzione a non danneggiare o attorcigliare il cavo in eccesso riposto sotto la stazione di
ricarica.

Selezione del segnale
Nota: il segnale predefinito è S1. Non è necessario modificare il segnale se non sono presenti altri
robot tagliaerba nelle vicinanze

Se il proprio vicino usa lo stesso robot tagliaerba, è necessario mantenere una distanza di 0,5 metri
tra il proprio cavo di delimitazione e quello del vicino per evitare interferenze tra i due dispositivi.
Assicurarsi di posizionare la stazione di ricarica ad almeno 10 metri di distanza dal cavo di
delimitazione del proprio vicino e che i due dispositivi utilizzino segnali diversi. Per modificare il
segnale, procedere come descritto di seguito.
1. Premere il pulsante "signal" sulla stazione di ricarica; l'indicatore segnerà S2.
2. Accendi il rasaerba robotizzato, usa il pulsante di selezione del confine sul pannello di controllo

e scegli il segnale del cavo perimetrale su S2.

Installazione in garage
Dopo aver fissato la docking station nel prato, installare il garage con la docking station.
si prega di seguire le istruzioni di seguito, trovare la posizione della clip sotto il garage e le parti
corrispondenti sulla parte superiore della colonna della docking station.
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Funzionamento

Pannello di controllo

Pulsante di selezione
dell'orario di lavoro:
Selezionare l'orario di lavoro, il LED si
illuminerà quando viene selezionato
l'orario

Pulsante di selezione del
segnale di confine:
Seleziona e sincronizza anche la
docking station. segnale di confine,
il LED saràacceso quando il segnale
è selezionato

Pulsante Home:
premi prima il pulsante Home
e poi il pulsante OK. Il
rasaerba robotizzato torna
ora alla stazione di ricarica. E
il LED mostra lo stato della
batteria

Pulsante Start
Tenere premuto
il pulsante di sbloccaggio,
quindi premere il pulsante
Start per avviare il robot
tagliaerba. Pulsante STOP

Premere questo
pulsante per arrestare
immediatamente il
robot tagliaerba.

Avvio del tagliaerba

1 2

Ritorno alla stazione di ricarica

Tenere premuto il pulsante di sbloccaggio, quindi premere il pulsante Home.

Arresto di emergenza

Premere il pulsante STOP in qualsiasi momento per arrestare il tagliaerba.

Regolazione dell'altezza di taglio

Per regolare l'altezza di taglio, ruotare la manopola di regolazione dell'altezza tra 20 mm e 55 mm.

NOTA: si raccomanda di usare un tosaerba ordinario o un decespugliatore per tagliare l'erba a 45
mm o meno prima di usare il robot tagliaerba per assicurare prestazioni ottimali.

1 2



Specifiche tecniche

* ATTENZIONE: Ai fini della ricarica della batteria, utilizzare esclusivamente l'unità di alimentazione
staccabile fornita con questo apparecchio.

Manutenzione e conservazione
Tutte le operazioni di manutenzione non elencate in queste istruzioni devono essere effettuate da
un centro di assistenza autorizzato. Usare esclusivamente parti di ricambio originali.

Manutenzione
Ispezionare e pulire regolarmente il robot tagliaerba e sostituire le parti usurate se necessario.
Usare preferibilmente una spazzola asciutta, un panno umido o un pezzo di legno affilato. Non
usare getti d'acqua.
Rispettare queste istruzioni per prolungare la durata di vita del robot tagliaerba.

Durata di vita della batteria
Il robot tagliaerba utilizza una batteria Li-ion che non richiede manutenzione, con una durata di vita
di oltre 2 anni (a seconda delle condizioni di utilizzo e manutenzione).

Stoccaggio invernale
Durante i mesi invernali, conservare la stazione di ricarica e l'alimentatore in un luogo asciutto,
come un capanno o un garage, o preferibilmente in interni.
Per preparare l'apparecchio per lo stoccaggio invernale, procedere come descritto di seguito.
1. Ricaricare completamente la batteria.
2. Portare l'interruttore in posizione di spegnimento.
3. Pulire accuratamente il robot tagliaerba.
4. Scollegare l'alimentatore dalla presa di corrente.
5. Scollegare l'alimentatore dalla stazione di ricarica.
6. Scollegare il cavo di delimitazione dalla stazione di ricarica. Sollevare la stazione di ricarica e

pulirla. Il cavo di delimitazione può rimanere all'esterno; tuttavia, è imperativo proteggerlo
dalla corrosione usando del grasso privo di acqua o un nastro sigillante adeguato.

Se disponibile, riporre il prodotto nell'imballaggio originale.
In alternativa, è possibile richiedere il servizio di controllo invernale presso il nostro centro di
assistenza. Il servizio include l'ispezione di tutte le parti e, se disponibile, l'aggiornamento del
software.

Preparazione per la primavera
Al termine dello stoccaggio invernale, pulire i contatti di ricarica sul robot tagliaerba e sulla
stazione di ricarica. Usare della carta abrasiva fine o una spazzola in ottone; ciò permette di
ottimizzare l'efficienza di ricarica ed evitare interferenze.

Pulizia del corpo del tagliaerba
Poiché il robot tagliaerba è alimentato a batteria, è necessario prestare attenzione durante la
pulizia. Rimuovere lo sporco con una spazzola morbida. Usare un detergente per una pulizia
intensiva. Rimuovere eventuali residui con un panno umido.

Pulizia della parte inferiore del tagliaerba
Assicurarsi che l'interruttore del tagliaerba sia in posizione di spegnimento. Indossare guanti
protettivi e capovolgere il robot tagliaerba per accedere alla parte inferiore. Pulire il disco delle lame
e la struttura usando una spazzola morbida o un panno umido. Ruotare il disco delle lame per
assicurarsi che si muova liberamente, controllare che le lame ruotino intorno ai loro perni e che non
siano ostruite da residui di erba.

Pulizia dei contatti e delle strisce di ricarica
Usando una spugnetta metallica, un utensile metallico o della carta abrasiva molto fine, pulire i
contatti e le strisce di ricarica sul tagliaerba e sulla stazione di ricarica. Rimuovere eventuali detriti,
foglie o residui di erba intorno ai contatti e alle strisce di ricarica per assicurare una ricarica
efficiente.
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MB 400
Area di taglio max. 400 m2

Gruppo batteria 20V/2000mAh

Potenza alimentatore
Input: 100-240V AC, 50/60Hz, 42W

Output:24VDC, CC1.5A
Alimentatore a commutazione FY2401500S1/FY2401500S2/FY2401500S3
Autonomia per ricarica 60 min
Tensione nominale 20 V
Potenza nominale 42 W
Velocità a vuoto 3500r/min
Ampiezza di taglio 16 cm
Altezza di taglio 20-55 mm
Tempo di ricarica 100 min
Lame di ricambio 846210
Peso 8.2 Kg
Banda di frequenza 0-148.5KHz
Intensità del campo magnetico 70dBμA/m
Gamma/potenza di frequenza wireless 2.4-2.4835 GHz/<0 dBm
Livello di pressione sonora a livello dell’orecchio
dell’operatore

LPA=55.8dB, K=3dB

Livello di potenza sonora misurato LWA=66.8dB, K=3dB
Grado di impermeabilità
Robot tagliaerba IP24
Alimentatore a commutazione IP67, Plug IP44
Parti di ricambio
Lame di ricambio 3 pz
Paletti di delimitazione 120 pz
Cavo di delimitazione 100 m
Connettori 3 pz



Inversione o sostituzione delle lame

AVVERTENZA!
Assicurarsi che il robot tagliaerba sia spento prima di pulire, regolare o sostituire le lame.
Indossare guanti protettivi.

AVVERTENZA!
Per assicurare la massima sicurezza ed efficienza di taglio, usare sempre lame e supporti
per lame di ricambio raccomandati.

Il robot tagliaerba è dotato di tre lame, fissate a un disco.
A meno che non siano state danneggiate da ostacoli duri, le lame durano fino a cinque mesi di uso
giornaliero.
Si raccomanda di ispezionare le lame e le viti di fissaggio ogni settimana. Le lame hanno un doppio
bordo. Quando il primo lato si smussa, allentare le viti di fissaggio, capovolgere la lama e fissarla
nuovamente. Assicurarsi che la lama ruoti liberamente.
Insieme al robot tagliaerba è incluso un set di lame di ricambio. Ulteriori lame possono essere
acquistate tramite il servizio clienti. Per garantire le massime prestazioni del tagliaerba, sostituire le
tre lame simultaneamente. Usare esclusivamente parti di ricambio raccomandate dal costruttore.

Elenco delle parti di ricambio
Contattare il servizio clienti se si desidera ordinare le seguenti parti di ricambio.

Aggiornamento del software
Se è necessario un aggiornamento del software, contattare il servizio clienti per maggiori
informazioni.

Risoluzione dei problemi

Il robot tagliaerba non si collega alla stazione di ricarica.
• Verificare che il cavo di delimitazione sotto e davanti alla stazione di ricarica sia disposto in

linea retta.
• Verificare che la stazione di ricarica sia posizionata conformemente alle istruzioni.

Il robot tagliaerba si muove in cerchio quando è in funzione o quando
segue il cavo di delimitazione per tornare alla stazione di ricarica.
• Verificare che in prossimità del cavo di delimitazione non siano presenti cavi elettrici e

che non siano paralleli al cavo di delimitazione. Se necessario, riposizionare il cavo di
delimitazione.

• Controllare se la ruota anteriore è bloccata.
• Se un vicino possiede un robot tagliaerba similare, i segnali potrebbero interferire. Provare a

impostare la stazione di ricarica e il robot tagliaerba su un segnale diverso.
• Il motore potrebbe essere danneggiato; contattare il servizio clienti.

Il robot tagliaerba è molto rumoroso.
• Ispezionare le viti di fissaggio delle lame; serrarle se necessario.
• Assicurarsi che le lame non siano danneggiate; sostituirle se necessario.
• L'erba potrebbe essere troppo alta. Provare ad aumentare l'altezza di taglio, o tagliare l'erba

con un tosaerba ordinario.
• Malfunzionamento del motore di taglio; contattare il servizio clienti.

Il tagliaerba rimane collegato o ritorna alla stazione di ricarica dopo
aver premuto il pulsante START.
• Controllare se è già trascorso il tempo di funzionamento del tagliaerba per quel giorno.
• La batteria è scarica; lasciare al robot tagliaerba il tempo di ricaricarsi e riprovare.

Indicatori del segnale sulla stazione di ricarica
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L'indicatore S1/S2 è acceso.
Il cavo perimetrale è in buone condizioni.

L'indicatore S1/S2 lampeggia.
Il cavo perimetrale è danneggiato, nessun segnale.

Gli indicatori S1 e S2 lampeggiano continuamente
Il tagliaerba è sotto carica presso la stazione di
ricarica.
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Prima/durante/dopo la ricarica

Problema Possibile causa Azione correttiva

Nessun indicatore acceso
sulla base di ricarica.

Il cavo non è collegato
correttamente.

Controllare i collegamenti "F" e
"B".

La presa di corrente non è
funzionante.

Usare una presa di corrente
funzionante.

L'indicatore S1/S2
lampeggia.

Il cavo di delimitazione è
danneggiato, nessun segnale.

Riparare il cavo con i connettori
forniti.

Il tagliaerba non si
ricarica.

L'apparecchio non è collegato
correttamente alla base di ricarica.

Assicurarsi che l'apparecchio sia
collegato correttamente alla base
di ricarica.

L'apparecchio non è collegato
correttamente alla base di ricarica.

Assicurarsi che la base di ricarica
sia posizionata su una superficie
piana.

I contatti di ricarica sono corrosi. Pulire i contatti di ricarica.

Funzionamento

Problema Possibile causa Azione correttiva

No Power to machine
Il pulsante di avvio/arresto non è
stato premuto correttamente.

Portare il pulsante di avvio/arresto
in posizione "1".

Il tagliaerba è scarico.
Collegare l'apparecchio alla base
di ricarica.

Machine fails to START

Il funzionamento non è stato
programmato.

Programmare il tempo di
funzionamento: 3/6 ore e premere i
pulsanti e OK.

Accumulo di erba sulla parte
inferiore del tagliaerba.

Pulire la parte inferiore del
tagliaerba con una spazzola.

La batteria è quasi scarica.
Collegare l'apparecchio alla base
di ricarica.

L'erba è troppo alta. Tagliare l'erba a 45 mm.
L'altezza di taglio impostata è
troppo bassa.

Tagliare l'erba a 45 mm e
aumentare l'altezza di taglio.

Batteria troppo fredda/calda.
La temperatura di funzionamento
della batteria è compresa tra 5°C e
45°C.

Cavo di delimitazione
danneggiato.

Riparare il cavo di delimitazione.

Il tagliaerba si trova
all'esterno del cavo di
delimitazione.

Il cavo di delimitazione si trova su
una pendenza.

Distanziare maggiormente il cavo
di delimitazione dalla pendenza.

Alcune parti del prato non
sono state tagliate.

Il tagliaerba ha bisogno di più
tempo per tagliare il prato.

Aumentare il tempo di
funzionamento a 6 ore.

L'erba è troppo alta. Tagliare l'erba a 45 mm.

Problema Possibile causa Azione correttiva

Il tagliaerba si blocca in
un'area del prato.

Ostacoli sul prato. Rimuovere gli ostacoli dal prato.
Il cavo di delimitazione non è
disposto correttamente.

Disporre il cavo di delimitazione in
modo tale da evitare gli ostacoli.

Il cavo davanti alla base di ricarica
non è installato correttamente.

Davanti alla stazione di ricarica è
necessario disporre 2 metri di cavo
in linea retta.

Rumori/vibrazioni
eccessivi.

Le lame sono allentate. Serrare il bullone.
Le lame sono danneggiate o
inceppate.

Sostituire le lame difettose.

L'erba è troppo alta.
Aumentare l'altezza di taglio o
tagliare l'erba con un tosaerba
tradizionale.

Malfunzionamento del motore di
taglio.

Contattare il servizio clienti.

Il tagliaerba si muove in
cerchio.

Il cavo di alimentazione è
parallelo/vicino al cavo di
delimitazione.

Riposizionare il cavo di
delimitazione.

La ruota anteriore è incastrata.
Pulire l'area intorno alla ruota
anteriore.

Interferenza di segnale con
un altro robot tagliaerba nelle
vicinanze.

Selezionare l'altro segnale (S1/S2).

Malfunzionamento del motore
principale.

Contattare il servizio clienti.

Cavi collegati scorrettamente
o cavo di delimitazione
danneggiato.

Collegare correttamente i cavi alla
stazione di ricarica e riparare il
cavo di delimitazione.

Il tagliaerba è spento e
successivamente acceso
e non falcia come previsto

Dopo il repower o l'interruzione
manuale, il rasaerba deve inserire
nuovamente il comando di lavoro

Premere "Start + OK" o "Home
+ OK", questo farà tornare il
tagliaerba allo stato normale


